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Czes¢ opisowa
do projektu drogowego budowy chodnika w ul. Olsztynskiej
na odcinku od ul. Lédzkiej do ul. Rzeszowskiej.

Spis tresci:

1.
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Podstawa, przedmiot i zakres opracowania.

1.1 Podstawa opracowania.

1.2 Materiaty wyjsSciowe.

1.3 Zakres opracowania.

Istniejacy stan zagospodarowania terenu z oméwieniem przewidywanych zmian.
Projektowane zagospodarowanie terenu w tym urzadzenia budowlane zwigzane z
obiektem, uktad komunikacyjny, sieci uzbrojenia terenu z przeciwpozarowym
zapotrzebowaniem wody, uksztaltowanie terenu i zielen.

3.1 Opis planu sytuacyjnego.

3.2 Profile podtuzne ciggu pieszego.

3.3 Konstrukcja nawierzchni.

3.3.1 Ocena stanu podtoza gruntowego.

3.3.2 Konstrukcja chodnika.

3.3.3 Konstrukcja kraweznikow.

3.3.4 Przebudowa istniejgcych elementéw nawierzchni na wigczeniu chodnika.

3.4 Odwodnienie.

3.5 Regulacja urzadzen na sieciach.

3.6 Roboty ziemne.

3.7 Wytyczne realizacji robot.

3.8 Trasowanie robot.

Zestawienie powierzchni.

Dane informacyjne czy teren, na ktérym jest projektowany obiekt budowlany jest
wpisany do rejestru zabytkéw oraz czy podlega ochronie na podstawie ustalen
miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego.

Dane okreslajace wplyw eksploatacji gorniczej na terenie zamierzenia
budowlanego znajdujacego sie w granicach terenu gérniczego.

Informacje o przewidywanych zagrozeniach dla Srodowiska.

Rodzaje i ilosci wytwarzanych odpadéw robot.

Inne konieczne dane wynikajace ze specyfiki i charakteru obiektu budowlanego
lub robét budowlanych.



2. Podstawa, przedmiot i zakres opracowania.
1.1 Podstawa opracowania.

Podstawe opracowania stanowig:
- umowa z inwestorem nr MZD/167/TP2/2007 z dn. 2.07.2007 r.
- uzgodnienie zakresu opracowania

1.2 Materiaty wyjsciowe.

- mapa sytuacyjno — wysokosciowa ulicy w skali 1:500, 1:200
- inwentaryzacja drogowa dla celéw projektowych

1.3 Zakres opracowania.

Zakres opracowania obejmuje wykonanie ciggu pieszego - chodnika miedzy ul. t6dzkg
a ul. Rzeszowskg w liniach rozgraniczajgcych pasa drogowego dla tego ciggu.
Przewiduje sie wykonanie chodnika wraz z odwodnieniem i oswietleniem.

Zakres robét zlokalizowany jest na dziatkach nr 28/12, 28/15; 20/43,22/10, 29/1, 30/2
k.m. 1 obreb Kol. Gostawicka.

3. Istniejacy stan zagospodarowania terenu z oméwieniem przewidywanych
zZmian.

Teren przewidziany pod budowe ciggu pieszego jest wydzielony i czesciowo ogrodzony
ogrodzeniem z cokotem betonowym i prefabrykowanym o wym. 24 x 6 cm.

Z uwagi na ograniczenia szerokosci pasa drogowego zaprojektowano chodnik o szero-
kosci 2,6+3,0 m o przekroju jednostronnym, ograniczonym od strony Scieku krawezni-
kiem a z drugiej strony obrzezem betonowym.

Dla odwodnienia zaprojektowano dwie studzienki sciekowe z przytgczami.

Chodnik zaprojektowano z oswietleniem.

Pas drogowy ciggu pieszego uzbrojony jest w sieci:

- wodociggowa,

- energetyczng kablowa,

4. Projektowane zagospodarowanie terenu w tym urzadzenia budowlane zwia-
zane z obiektem, uklad komunikacyjny, sieci uzbrojenia terenu z przeciwpoza-
rowym zapotrzebowaniem wody, uksztatltowanie terenu i zielen.

4.1 Opis planu sytuacyjnego.

Na planie sytuacyjno-wysokosciowym w skali 1:500 i 1:200 naniesiono projektowane
krawezniki i obrzeza, podano szerokosc¢ ciggu pieszego i lokalizacje studzienek Scieko-
wych oraz os projektowanego chodnika i lokalizacje murka oporowego.

3.2 Profile podituzne ciagu pieszego.

Profile podiuzne ciggu pieszego opracowano dla wyznaczonej na planie sytuacyjnym
osi ciggu wraz z wyznaczeniem lokalizacji studzienek rewizyjnych.

Spadek poprzeczny ciggu jednostronny 2% w kierunku kraweznika bet. 15/30 cm.

Na profilu podtuznym zlokalizowano murek oporowy z rzednymi projektowanymi dla
podparcia istniejgcego ogrodzenia prefabrykowanego.



3.3 Konstrukcja nawierzchni.
3.3.1 Ocena stanu podtoza gruntowego.

W podtozu gruntowym zalegajg grunty nasypow niekontrolowanych do gteb. 0,60 m.
Ponizej zalegajg grunty ztozone z glin pylastych do gtebokosci 1,30 m a nizej zwietrzeli-
na margla.

Woda gruntowa do gtebokosci 1,0 m nie wystepuje.

Podtoze gruntowe nalezy zaliczy¢ do gruntéw matowysadzinowych G3; — wymagana
warstwa odsgczajgca z piasku srednioziarnistego pod konstrukcjg chodnika.

3.3.2 Konstrukcja chodnika.

Przyjeto nastepujaca konstrukcja nawierzchni:

8 cm — warstwa nawierzchni z kostki betonowej 10*20 cm w kolorze szarym gr. 8 cm
na podsypce cementowo-piaskowej gr. 2 cm

4 cm — warstwa uszczelniajgca z kruszywa famanego 0/12,8 mm stabilizowanego
mechanicznie wg PN-S/97-06102

10 cm — warstwa podbudowy z kruszywa famanego 0/63,5 mm, stabilizowanego
mechanicznie wg PN-S/97-06102

10 cm — warstwa odsaczajgca z piasku srednioziarnistego wg PN-EN-13043:2004.

3.3.3 Konstrukcja kraweznikéw.

Od strony Scieku nalezy utozy¢ kraweznik betonowy 15/30, wystajacy +10 cm nad po-
wierzchnie jezdni. Kraweznik utozy¢ nalezy na tawie betonowej z oporem z bet. B—-15.
o wymiarach 15x30 + 10x20 cm.

Po stronie przeciwnej chodnik ograniczony jest obrzezem betonowym 8/30 cm wystaja-
cym + 3 cm na tawie betonowej z oporem z bet. B-15 o wymiarach 10x( 20 + 20 ) cm.
Przestrzeh miedzy istniejgcym ogrodzeniem a kraweznikiem nalezy zabudowac kostkg
betonowg grubosci 8 cm utozong na fawie betonowej na podsypce cementowo-
piaskowe;.

Na odcinku lokalizacji muru oporowego obrzeze nie wystepuje.

Na odcinkach B — E i E — F do projektowanego muru nalezy przestrzenie za obrzezem
do wystajacej deski cokotu ogrodzenia wypetni¢ kostkg betonowg 10x20%8 cm na za-
prawie cementowo-piaskowej. Na odcinku A — B — C obrzeze betonowe ustawione na
tawie betonowej z oporem o wys. + 3 cm w stosunku do krawedzi jezdni pozostawi¢ z
uzupetnieniem betonem do wysokosci istniejgcego obrzeza prefabrykowanego lub z
kostki bet gr. 8 cm o wymiarze 10/20 cm.

3.3.4 Przebudowa istniejagcych elementéw nawierzchni na wiaczeniu chodnika.

Od strony ul. Lodzkiej nalezy rozebraé istniejgcy kraweznik betonowy i obnizy¢ jego
wysokosc¢ do + 2 cm nad powierzchnie jezdni wraz z wykonaniem tawy betonowej z
oporem i uszczelnienia szczeliny miedzy kraweznikiem a istniejaca nawierzchnig masg
zalewowaq, asfaltowg lub kruszywem 0/12,8 mm przy uzyciu emulsji asfaltowej, kationo-
wej, szybkorozpadowe;.

Od strony ul. Rzeszowskiej nalezy rozebrac¢, na szerokos¢ wigczenia, istniejgcy chodnik
z kostki betonowej i ponownie utozy¢ do niwelety z zachowaniem spadku poprzecznego
i podtuznego 2 + 3 %.

Na odcinku D — F za kraweznikiem nalezy wykona¢ opaske o szerokosci 0,25 m ze
skarpg o pochyleniu 1:1,5.



Na odcinku D — E — F przy wiaczeniu projektowanego chodnika do ul. Rzeszowskiej
zaprojektowano murek podporowy z betonu B-25 z dylatacjg na dtugosci 8,8 m okreslo-
nej w profilu podtuznym i przekroju konstrukcyjnym o szerokosci 18 cm i fundamencie
szerokosci 25 cm wg rzednych podanych na tym profilu.

Murek podporowy zabezpiecza istn. ogrodzenie z cokotem prefabrykowanym 24x6 cm i
ogranicza chodnik na tym odcinku.

W celu wykonania murka podporowego nalezy rozebrac 4 przesta prefabrykowane
ogrodzenia wraz z prefabrykowanym cokotem i ponownie ustawi¢ ogrodzenie wraz z
wykonaniem fundamentoéw pod stupki ogrodzenia z betonu B-20 o wymiarach
25%25x70 cm.

3.4 Odwodnienie.

Zaprojektowano odwodnienie sciekiem przykraweznikowym do projektowanych stu-
dzienek sciekowych. W celu zabezpieczenia penetracji wody na przylegte dziatki zapro-
jektowano wzmocnienie elem. Scieku z kraweznika zamiast obrzeza z tawg betonowg z
oporem.

3.5 Regulacja urzadzen na sieciach.

W projekcie przewidziano regulacje wysokosciowg istniejgcych urzadzen na sieci wo-
dociggowe;.

Na odcinku D — F przewidziano obnizenie utozonego kabla energetycznego z uwagi na
projektowane obnizenie istniejgcego terenu.

3.6 Roboty ziemne.

Roboty ziemne przewidziano jako korytowe.

Roboty ziemne przewidziano reczne z uwagi na wystepujgce uzbrojenie energetyczne

( 2 linie kablowe ).

Nadmiar ziemi z wykopow korytowych przewidziano do wywozu na wysypisko miejskie.
Podtoze wykonanego koryta nalezy odpowiednio wyprofilowac i zagesci¢ do wskaznika
Js=1,0.

W czasie wykonywania robo6t ziemnych nalezy zabezpieczy¢ istniejgce i projektowane
uzbrojenie przez wykonanie przekopow kontrolnych a roboty prowadzi¢ recznie pod
nadzorem uzytkownikéw sieci.

Bilans robét ziemnych:
al Wykopy korytowe -99,3m?

3.7 Wytyczne realizacji robét.

Roboty drogowe, kanatowe i energetyczne przewidziane sg do wykonania w wyznaczo-
nym pasie drogowym na dziatkach nr 28/12, 28/15; 20/43,22/10, 29/1, 30/2 bez wkra-
czania na tereny sgsiadujgcych dziatek prywatnych.

Na wigczeniach do ul. Rzeszowskiej i ul. Lédzkiej nalezy zachowac bezpieczne warunki
dla prowadzonych robo6t w pasach chodnikowych.

Reper roboczy nr 1 znajduje sie na Srubie stupa oswietleniowego od strony projektowa-
nego chodnika i ul. Rzeszowskiej o wysokosci H = 174,507

Reper nr 1017 o wys. H = 175,384 zlokalizowany w Scianie hotelu INSTAL (Politechnik).
Poziom odniesienia Kronsztadt.



3.8 Trasowanie robot.

Trasowanie chodnika nalezy wykona¢ w oparciu o projektowang o8, punkty A; B; C; D;
E; F i podane wymiary na planie sytuacyjno-wysokosciowym w skali 1:200.

5. Zestawienie powierzchni.

Powierzchnia chodnika - 199 m?
Kraweznik betonowy 15/30 cm -74m
Obrzeze betonowe 8/30 cm -67m
Mur oporowy z betonu B-25 -8,80m
Opaska z kostki bet. szer. 0,10 cm -56,0m

6. Dane informacyjne czy teren, na ktérym jest projektowany obiekt budowlany
jest wpisany do rejestru zabytkéw oraz czy podlega ochronie na podstawie
ustalen miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego.

Obiekt nie podlega ochronie konserwatorskiej na podstawie ustalen miejscowego planu
zagospodarowania przestrzennego. Obiekt nie jest wpisany do rejestru zabytkéw.

7. Dane okreslajace wplyw eksploatacji gérniczej na terenie zamierzenia budow-
lanego znajdujacego sie w granicach terenu gérniczego.

Obiekt budowlany nie jest zlokalizowany na terenie gérniczym.
8. Informacje o przewidywanych zagrozeniach dla srodowiska.

Projektowy zakres robot nie spowoduje:

- zagrozenia bezpieczenstwa,

- pogorszenia stanu srodowiska,

- pogorszenia warunkéw sanitarnych,

- wprowadzenie utrwalenia bgdz zwiekszenia ograniczen lub ucigzliwosci dla terenow
sgsiednich.

9. Rodzaje i ilosci wytwarzanych odpadéw roboét.
Podczas wykonywania robét drogowych powstang odpady ziemne z korytowania w
ilogci 99,3 m°
10. Inne konieczne dane wynikajace ze specyfiki i charakteru obiektu budowlane-
go lub robét budowlanych.
Nie wystepuja.

Opracowat:
inz. Piotr Kopka



INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA |
OCHRONY ZDROWIA.

Na podstawie Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003 r. dotyczgce ochro-
ny zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. Nr 120 poz. 126 ).

Obiekt: Budowa chodnika w ul. Olsztynskiej w Opolu.

1. Zakres projektowanych robét.

Zakres opracowania robét drogowych obejmuije:

— budowe nawierzchni chodnika wraz z odwodnieniem i przebudowe kolizyjnego
oSwietlenia,

— przebudowe kolizyjnego uzbrojenia energetycznego,

— budowe przytaczy kanalizacji deszczowe;.

2. Kolejnos¢ realizacji poszczegolnych obiektow.

Roboty nalezy realizowa¢ w nastepujacej kolejnosci:

— roboty zwigzane z przetozeniem kolizyjnego uzbrojenia energetycznego,

— wykonanie przytgczy odwodnien do istniejgcej kanalizacji deszczowej,

— roboty rozbiérkowe nawierzchni chodnikéw wraz z kraweznikiem,

— roboty drogowe zwigzane z ustawieniem kraweznikéw

— roboty zwigzane z wykonaniem warstw konstrukcyjnych chodnikéw,

— roboty zwigzane z regulacjg wysokosciowg urzagdzen na sieciach,

— przebudowe ( przebrukowanie ) istniejacych chodnikéw dla dowigzania do pro-
jektowanej niwelety.

3. Wykaz istniejacych obiektéw budowlanych.

Projektowany cigg pieszy - chodnik jest zabudowany szczelnie, obustronnie zabudowg
mieszkaniowa.

Istniejacy pas terenu dla chodnika uzbrojony jest w sieci:

- sie¢ wodociggowa,

- sieci energetyczne s/nin/n,

4. Elementy zagospodarowania pasa drogowego ulicy mogace
stanowi¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Miejscami ewentualnego zagrozenia w trakcie robét moga by¢ rejony wtgczen do ul.
t.oédzkiej i ul. Rzeszowskiej,



5. Przewidywane zagrozenia w czasie realizacji rob6t budowlanych.

Roboty budowlano — montazowe przy realizacji budowy chodnika mozna zgrupowac dla
etapu przebudowy kolizyjnego uzbrojenia i roboty drogowe.

5.1 Roboty zwigzane z przebudowa kolizyjnego uzbrojenia.

- przebudowa kolizyjnego uzbrojenia energetycznego i oswietlenia,
- budowa przytaczy kanalizacji deszczowe;.

Wszystkie w/w roboty nalezy wykona¢ wg ustalen zawartych w projektach branzowych
ze szczegoblnym zwrdéceniem uwagi na bezpieczne prowadzenie robét wykonywanych,
demontazu istniejgcych stupow oswietlenia oraz przy stosowaniu sprzetu mechaniczne-
go zgodnie z warunkami BHP dla poszczegdlnych rodzajéw robot budowlano-
montazowych i rozbiérkowych.

Wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem obiektow i montazem sieci winny by¢ prowa-
dzone z zachowaniem przepisow BHP okreslonych w rozporzadzeniu Ministra Budow-
nictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z 28.03.1972 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlanych montazowych i rozbiérkowych
(Dz. U.z1972r., nr 13 poz. 93).

Roboty zwigzane z uzbrojeniem mogq stanowi¢ szczegolnie wysokie ryzyko powstania
zagrozenia bezpieczenstwa zdrowia i zycia ludzi.

W czasie realizacji robot nalezy wytyczy¢ i wydzieli¢ w terenie przejscia dla pieszych i
robotnikdw z zastosowaniem ktadek drewnianych dla pieszych przez przekopy

Prace przy przebudowie uzbrojenia w sieci wykonac¢ pod nadzorem uzytkownikéw sieci.
W obszarze kolizji z istniejgcym uzbrojeniem roboty prowadzic¢ recznie z wykorzysta-
niem przekrojéw konstrukcyjnych.

5.2 Roboty drogowe.

Roboty drogowe zwigzane z budowg chodnika nalezy realizowa¢ z zabezpieczeniem
wykopow korytowych w sposob trwaty z oznakowaniem odcinkéw w poszczegdlnych
zadaniach zgodnie z warunkami okreslonymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z
23.06.2003 r. dotyczgce ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. nr 120 poz. 126).

Roboty drogowe i zwigzane z uzbrojeniem nalezy prowadzic¢ i oznakowac¢ wg zatwier-
dzonego projektu organizacji ruchu na czas budowy opracowanego przez wykonawce
robot.

Roboty ziemne w terenie uzbrojonym w sieci energetyczne nalezy wykonac recznie
wraz z wykonaniem przekopow kontrolnych do niwelety koryta. W przypadku napotka-
nia w czasie robot na uzbrojenie w lokalizacji innej niz podano na zbiorczym planie
uzbrojenia nalezy roboty przerwaé, powiadomi¢ uzytkownika sieci i dalsze roboty pro-
wadzic¢ pod jego nadzorem.

Przed przystgpieniem do robdt w rejonie uzbrojonym nalezy powiadomic¢ uzytkownika
sieci i stosowac sie do jego zalecen przy wykonaniu robét.

Roboty wykonywane w poblizu przewoddw linii energetycznych w odlegtosci liczonej
poziomo od skrajnych przewoddw mniej niz:



- 3,0 dla linii o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 1KV nalezy prowadzic
pod nadzorem i wg zaleceh Zaktadu Energetycznego z uwagi na wysoki stopieh za-
grozenia

- 5,0 mdla linii o napieciu znamionowym powyzej 1 KV, lecz nie przekraczajgcym 15
KV nalezy prowadzi¢ pod nadzorem i wg zalecehn ZE z uwagi na wyskoki stopien
zagrozenia.

5.3 Miejsce i czas ich wystepowania.

Miejsce wystepowania zagrozen okreslone jest w projektach branzowych i moze wysta-
pi¢ w czasie realizacji obiektow liniowych. Czas wystepowania zaleze¢ bedzie od har-
monogramu i przyjetej technologii wykonawstwa w zadaniu.

6. Wskazanie rodzaju prowadzenia instruktazu pracownikéw
przed przystapieniem do wykonywania prac szczegdlnie
niebezpiecznych.

Wszyscy pracownicy powinni przed rozpoczeciem robot zostac przeszkoleni w zakresie
bezpieczenstwa i higieny robét z uwzglednieniem przewidywanego zakresu robot
branzowych.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami okreslonymi w Rozporzadzeniu Min.
Infrastruktury z 23.09. 2003 r. w sprawie warunkow zarzgdzania ruchem na drogach Dz.
U. Nr 144, poz. 1729 z 2003 r. i Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z 23.12.2003 r. oraz instrukcja
oznakowania robo6t w pasie drogowym (MP nr 24 poz. 184 z 26.06.1990 r. z zatgczni-
kiem).

Szczegolnie nalezy zwrdci¢ uwage na:

- bezpieczne prowadzenie robot ziemnych, wykopow i zabezpieczenh $cian,

- bezpieczne prowadzenie robét montazowych przy wykonaniu sieci,

- bezpieczne roztadowanie i sktadowanie materiatow i elementéw wielkogabaryto-
wych,

- bezpieczne prowadzenie robot przy uzyciu specjalistycznego sprzetu do budowy,
transportu i montazu.

7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace
niebezpieczenstwom podczas wykonywania robét budowlanych
w strefach szczegdlnego zagrozenia.

Najwazniejszymi srodkami technicznymi koniecznymi do zastosowania podczas prac w
obiekcie sa:
— protokolarne przyjecie informacji o uzbrojeniu branzowym od uzytkownikéw sieci,

— uzywanie wtasciwych materiatow i wyrobow zgodnych z dokumentacjg techniczng
posiadajacych wiasciwe certyfikaty i dopuszczenia do stosowania zgodnie z ich
przeznaczeniem,

— zatrudnienie pracownikow z wymaganiami kwalifikacyjnymi, przeszkolonych w
zakresie technologicznym i bhp,

— zapewnienie wtasciwych technologii do rodzaju robét z zastosowaniem
odpowiedniego sprzetu i narzedzi oraz zabezpieczenh osobistych,



— zapewni¢ bezpieczne przejscia na budowie z uwzglednieniem dojs¢ i dojazdow do
placéw budowy, obiektéw mieszkalnych,

— ustalenie harmonogramu prac
— uniemozliwiajgcych powstanie spietrzen i naktadania sie prac branzowych,

— opracowanie planu BIOZ z wytycznymi realizacji sposobéw przeciwdziatan.

8. Drogi ewakuacyjne.
W przypadku wystepowania zagrozenia dojazd do strefy robét liniowych i ewakuacja
odbywac sie bedzie od strony ul. Rzeszowskiej i ul. Lodzkiej.

Opracowat:
inz. Piotr Kopka



