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M.20.02.01 TLEUMIKI DRGAN
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
sg wymagania dotyczgce wykonania iodbioru Robét budowlanych zwianych z wykonaniem
masowych ttumikéw drgan.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obj etych STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem i montazem tlumikbw mechanicznych (masowych) wraz z wykonaniem badan
dynamicznych konstrukciji.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami
zawartymi w pkt.10 niniejszej STWIORB oraz z okresleniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania Ogélne”.

Thumiki drga n - urzgdzenia sktadajgce sie z masy i odpowiednich sprezyn lub wahaczy, montowane
do konstrukcji stuzgce eliminowaniu drgan wywotanych wptywami dynamicznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz agce Robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos$é z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;

- ochrony srodowiska;

- warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizaciji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

podano w STW|ORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”

1.6. Wspdlny Stownik Zaméwie n (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdine”.

2. Materiaty

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”. Typ tlumikow zostanie okreslony po wybudowaniu obiektu
mostowego na podstawie przeprowadzonych badan i pomiaréw.

3. Sprzet
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”.

4. Transport
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w STWIORB DM.00.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.
Wykonawca zobowigzany jest do zlecenia badann dynamicznych Jednostce Naukowo Badawczej
majgcych na celu dobor ttumikéw mechanicznych. Wyboru Jednostki Naukowo Badawczej dokonuje
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Inzynier w porozumieniu z Projektantem. Projekty te Wykonawca przedstawi Inzynierowi
do akceptaciji.

5.1. Thumiki mechaniczne

Typ 1 parametry tlumikbw mechanicznych, oraz miejsca ich montazu zostang ustalone
po wybudowaniu obiektu mostowego. Wytyczne montazu ttumikéw zostang przekazane Wykonawcy
po przeprowadzeniu badari dynamicznych konstrukcji no$nej.

6. Kontrola jako $ci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”. Przed
przystgpieniem do Robo6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi atesty i niezbedne badania wszystkich
materiatow, ktére zostaly uzyte do wykonania ttumikéw.

7. Obmiar rob6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”. Jednostkg
obmiaru jest sztuka (szt.) wykonanego i wmontowanego ttumika drgan wraz z wykonaniem badan
dynamicznych konstrukciji.

8. Odbiodr robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdélne”. Odbidr polega
na sprawdzeniu:

- zgodnosci typu i parametréw tlumika z wynikami badan dynamicznych

przeprowadzonych w Jednostce Naukowo Badawczej

- prawidtowosci zamocowania

- skutecznosci dzialania
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje sie
za niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatno $ci

Ogblne zasady ptatnosci robét podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”. Placi sie
za liczbe sztuk [szt.] wykonanego i wmontowanego ttumika drgan wraz z wykonaniem badan
dynamicznych konstrukciji.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie wszystkich opracowan wymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB wraz
Z niezbednymi uzgodnieniami;

— wykonanie wszystkich czynnosci okreslonych w niniejszej STWIORB oraz wynikajgcych
z opracowan wykonanych przez Wykonawce, wymienionych w pkt. 5 niniejszej STWIORB;

— zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub
wynikajgcych z przyjetej technologii robot,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

— prace przygotowawcze,

— wykonanie projektu badan dynamicznych, przeprowadzenie badan i opracowanie wynikoéw przez
Jednostke Naukowo Badawcza,

— oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwi gzane

10.1. Normy
PN-85/S-10030  Obiekty mostowe - Obcigzenia

10.2. Inne dokumenty
Dz.U. 63 RMTIGM z 30.05.2000 w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogowe obiekty inzynierski i ich usytuowanie




